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Pas de boitier de commande Programmation graphique

La programmation des robots collaboratifs JAKA est facilitée avec Notre interface logicielle de programmation graphique intuitive est

notre application JAKA, disponible pour les appareils Android et V4 congue pour que tout le monde puisse [’ utiliser, quelque soit son

Windows. Les boitiers de commandes traditionnels ne sont plus expérience préalable en programmation. Définir des positions et des

nécessaires. taches est un jeu d’ enfant avec notre interface conviviale.

®

Connexion sans fil

®

Enseignement par positionnement

Dites adieu aux fils en désordre! Les cobots JAKA peuvent Grace a notre fonction d’ enseignement par positionnement,

désormais communiquer et recevoir des affectations de taches les utilisateurs peuvent déployer un cobot en quelques

via leur propre connexion WiFi, vous laissant ainsi un espace de minutes. Déplacez simplement le cobot a n’ importe quelle

travail propre et sir. position souhaitée, et il le mémorisera instantanément.

®

Collaboration Homme-robot

®

Plug-and-play

Les cobots JAKA sont congus pour travailler en toute sécurité aux Installez un cobot JAKA en quelques minutes et montez-le dans n’ im-

cotes des humains, sans avoir besoin d une barriere de securité, porte quelle position ou inclinaison. Nos cobots sont légers et compati-

grace a leur module de détection de collision. Méme le moindre bles avec une large gamme de préhenseurs et d’ effecteurs d’ extrémité.

contact peut étre détectée, ce qui permet au cobot de réagir et Cela les rend trés polyvalents et capables d’ étre déployés et redéployés

d’ eviter de causer des dommages. dans n” importe quel environnement de production.
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Robots collaboratifs JAKA Zu

M M

JAKA Zu® 5

< R
* )
Facile a utiliser

JAKA Zu® 3 JAKA Zu® 12 Armoire de commande

JAKA Zu® 7

JAKA Zu® 18

Facile a installer Précis

Déploiement simple Module de rétroaction de couple Excellente répétabilité

Faible encombrement Enseignement par positionnemet MTBF 80,000 Heures

Programmation graphique

Plug-and-play

Caractéristiques
du produit

Plage de travail
et vitesse

Spécifications

Armoire de
commande

° 03

Grande précision

JAKA Zu® 3 JAKA Zu® 5 JAKA Zu® 7
3kg 5kg 7kg

JAKA Zu® 12 JAKA Zu® 18

Charge utile maximale 12kg 18kg
Poids 12kg 23kg 22kg 41kg 35kg
Rayon de travail 626mm 954mm 819mm 1327mm 1073mm
Répétabilité +0.02mm +£0.02mm +£0.02mm £0.03mm +£0.03mm
Nombre d'axes 6 6 6 6 6

Programmation

Enseignement de trajectoire et programmation graphique

Enseignement de trajectoire et programmation graphique

Enseignement de trajectoire et programmation graphique

Enseignement de trajectoire et programmation graphique

Enseignement de trajectoire et programmation graphique

Boitier de commande

PC, mobile (PAD/mobile)

PC, mobile (PAD/mobile)

PC, mobile (PAD/mobile)

PC, mobile (PAD/mobile)

PC, mobile (PAD/mobile)

Joint du robot Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale
Articulations 1 +360° 180°/s +360° 180°/s +£360° 180°/s +360° 120°/s +360° 120°/s
Articulations 2 -85°,+265° 180°/s -85°+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°+265° 120°/s -85°,+265° 120°/s
Articulations 3 +175° 180°/s +175° 180°/s =75 180°/s +175° 120°/s +175° 180°/s
Articulations 4 -85°,+265° 220°(s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°+265° 180°/s
Articulations 5 +360° 220°/s +360° 180°/s +£360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
Articulations 6 +360° 220°[s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
Vitesse max. de I'extrémité de l'outil / 1.5m/s / 3m/s / 2.5m/s / 3m/s / 3.5m/s
Consommation électrique 150W 350W 350W 500W 600W
Protection IP P54 IP54 IP54 IP54 IP54

Ports d'E/S de I'outil

2 entrées numeériques

2 entrées numeériques

2 entrées numériques

2 entrées numériques

2 entrées numériques

2 sorties numeériques

2 sorties numériques

2 sorties numériques

2 sorties numériques

2 sorties numériques

1 entrée analogique

1 entrée analogique

1 entrée analogique

1 entrée analogique

1 entrée analogique

Diamétre de la base

129mm

158mm

158mm

188mm

188mm

Protection IP

IP44

IP44

IP44

IP44

IP44

Ports d'E/S

16 E numériques, 16 S numériques, 2 E ou S analogiques

16 E numériques, 16 S numériques, 2 E ou S analogiques

16 E numériques, 16 S numériques, 2 E ou S analogiques

16 E numériques, 16 S numériques, 2 E ou S analogiques

16 E numériques, 16 S numériques, 2 E ou S analogiques

Communication

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

Puissance 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz
Taille 410x307x235 mm (WxHxD) 410x307%235 mm (WxHxD) 410x307%235 mm (WxHxD) 410x307%235 mm (WxHxD) 410x307%235 mm (WxHxD)
Poids 13.5kg 15.4kg 15.4kg 18kg 18kg
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Robots collaboratifs JAKA Zu S
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JAKA Zu® 3s JAKA Zu® 5s

JAKA Zu® 7s

JAKA Zu® 12s

Leader mondial des robots intelligents flexibles

JAKA Zu® 18s Armoire de commande

Interactif Délicat Simple

Contréle intégré de la force Configuration du contréle de la force Différents modes de controle Détection de collision

Capteur de force intégré Affichage en temps réel de

la valeur de la force

de la force Surveillance auto-apprenante

Possibilité d'installer le

capteur de force

JAKA Zu® 3s JAKA Zu® 5s JAKA Zu® 7s
3kg 5kg 7kg

JAKA Zu® 12s JAKA Zu® 18s

Charge utile maximale 12kg 18kg
Poids 12kg 23kg 22kg 41kg 35kg
L. Rayon de travail 626mm 954mm 819mm 1327mm 1073mm
e Répétabilite +0.02mm +0.02mm £0.02mm +0.03mm £0.03mm
du produit Nombre d'axes 6 6 6 6 6
Programmation Enseignement de trajectoire et programmation graphique | Enseignement de trajectoire et programmation graphique | Enseignement de trajectoire et programmation graphique | Enseignement de trajectoire et programmation graphique | Enseignement de trajectoire et programmation graphique
Boitier de commande PC, mobile (PAD/mobile) PC, mobile (PAD/mobile) PC, mobile (PAD/mobile) PC, mobile (PAD/mobile) PC, mobile (PAD/mobile)
Joint du robot Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale
Articulations 1 +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 120°/s +360° 120°/s
Articulations 2 -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 120°/s -85°,+265° 120°/s
Plage de travail Articulations 3 +175° 180°/s +175° 180°/s +175° 180°/s +175° 120°/s +175° 180°/s
et vitesse Articulations 4 -85°,+265° 220°[s -85°,+265° 180°/s -85° +265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s
Articulations 5 +360° 220°(s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
Articulations 6 +360° 220°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° Loreﬂrg%iggd% dolor st
Vitesse max. de I'extrémité de I'outil / 1.5m/s / 3m/s / 2.5m/s / 3m/s / 3.5m/s
Consommation électrique 150W 350W 350W 500W 600W
i Fomrtfl Protection IP P54 P54 P54 IP54 IP54
Spécifications - - : - - : ” - : > - : - - :
Ports d’E/S de I'outil 2 E numériques, 2 S numériques, 1 E analogique 2 E numériques, 2 S numériques, 1 E analogique 2 E numériques, 2 S numériques, 1 E analogique 2 E numériques, 2 S numériques, 1 E analogique 2 E numériques, 2 S numériques, 1 E analogique
Diométre de la base 129mm 158mm 158mm 188mm 188mm
Plage (Fx/Fy) 100N/250N 200N/400N 100N/250N 200N/400N 100N/250N 200N/400N 250N 400N 250N 400N
e Type d'interface Interface Ethernet Port de série Interface Ethernet Port de série Interface Ethernet Port de série Interface Ethernet Port de série Interface Ethernet Port de série
. Protection IP P64 P64 P64 P64 P64
PERTLAESEL Plage (Fx/Fy) 500N 1600N 1600N 4000N 4000N
capteur de force Base Type d'interface Interface Ethernet Interface Ethernet Interface Ethernet Interface Ethernet Interface Ethernet
Tension 24V 24V 24V 24V 24V
Protection IP P64 P64 P64 P64 P64
Protection IP P44 P44 P44 P44 P44
Ports d'E/S 16 E numériques, 16 S numériques, 2 E ou S analogiques 16 E numériques, 16 S numériques, 2 E ou S analogiques 16 E numériques, 16 S numériques, 2 E ou S analogiques 16 E numériques, 16 S numériques, 2 E ou S analogiques 16 E numériques, 16 S numériques, 2 E ou S analogiques
Armoire de Communication TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP|  TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP | TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP| TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP
commande Puissance 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz
Taille 410x307x235 mm (WxHxD) 410%307%235 mm (WxHxD) 410x307%235 mm (WxHxD) 410x307%235 mm (WxHxD) 410%307%235 mm (WxHxD)
Poids 13.5kg 15.4kg 15.4kg 18kg 18kg
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Robots collaboratifs JAKA All-in-one

JAKA Ai 3

==

JAKA Ai 5 JAKA Ai 7

Leader mondial des robots intelligents flexibles

==

JAKA Ai 18

JAKA Ai 12

Attentif Intégré Compact

Les interfaces de controle de la Comprend la plus petite armoire

Equipé d’un systéme de vision

pour la perception de de commande du marché

vision sont toutes des
logiciels de JAKA

I'environnement

JAKA Ai 3 JAKA Ai 5 JAKA Ai 7 JAKA Ai 12 JAKA Ai 18
5kg 7kg

Charge utile maximale 3kg 12kg 18kg
Poids 12kg 23kg 22kg 41kg 35kg
L. Rayon de travail 626mm 954mm 819mm 1327mm 1073mm
Caracteristiques Répétabilité +0,02mm +0.02mm £0.02mm +0.03mm +0.03mm
du produit Nombre d'axes 6 6 6 6 6
Programmation Enseignement de trajectoire et programmation graphique | Enseignement de trajectoire et programmation graphique | Enseignement de trajectoire et programmation graphique | Enseignement de trajectoire et programmation graphique | Enseignement de trajectoire et programmation graphique
Boitier de commande PC, mobile (PAD/mobile) PC, mobile (PAD/mobile) PC, mobile (PAD/mobile) PC, mobile (PAD/mobile) PC, mobile (PAD/mobile)
Joint du robot Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale
Articulations 1 +360° 180°/s +360° 180°/s +£360° 180°/s +360° 120°/s +360° 120°/s
Articulations 2 -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 120°/s -85° +265° 120°/s
Plage de travail Articulations 3 +175° 180°/s +175° 180°/s +175° 180°/s +175° 120°/s +175° 180°/s
et vitesse Articulations 4 -85°,+265° 220°(s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°+265° 180°/s
Articulations 5 +360° 220°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
Articulations 6 +360° 220°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
Vitesse max. de 'extrémité de l'outil / 1.5m/s / 3m/s / 2.5m/s / 3m/s / 2.5m/s
Consommation électrique 150W 350W 350W 500W 600W
T q Protection IP IP54 IP54 IP54 IP54 IP54
Spécifications
Ports d'E/S de I'outil 2 E numériques, 2 S numériques, 1 E analogique 2 E numériques, 2 S numériques, 1 E analogique 2 E numériques, 2 S numériques, 1 E analogique 2 E numériques, 2 S numériques, 1 E analogique 2 E numériques, 2 S numériques, 1 E analogique
Diamétre de la base 129mm 158mm 158mm 188mm
Distance focale de I'objectif 8mm ‘ 16mm 8mm ‘ 16mm 8mm ‘ 16mm 8mm ‘ 16mm 8mm ‘ 16mm
Mode du couleur B&W/Color B&W/Color B&W/Color B&W/Color B&W/Color
Vision >70mm*50mm >35mm*25mm >70mm*50mm >35mm*25mm >70mm*50mm >35mm*25mm >70mm*50mm >35mm*25mm >70mm*50mm >35mm*25mm
Paramétres du Précision >0.08mm >0.04mm >0.08mm >0.04mm >0.08mm >0.04mm >0.08mm >0.04mm >0.08mm >0.04mm
JAKA Lens 2D Interface de communication Interface Ethernet (protocole TCP/IP) Interface Ethernet (protocole TCP/IP) Interface Ethernet (protocole TCP/IP) Interface Ethernet (protocole TCP/IP) Interface Ethernet (protocole TCP/IP)
Résolution 2592x1944 2592x1944 2592x1944 25921944 2592x1944
Fréquence images 24FPS 24FPS 24FPS 24FPS 24FPS
Puissance d'entrée DC30-60V DC30-60V
Courant d'entrée <40A <40A
Taille 180%x28%x47 mm (LxIxH) 180%x28%x47 mm (LxIxH)
Armoire MiniCab Protection IP IP20 P20
Ports d'E/S Port & 7 voies; Entrée et sortie configurables Port & 7 voies; Entrée et sortie configurables
Communication TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP
Poids Environ 1,7 kg (accessoires compris) Environ 1,7 kg (accessoires compris)
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Robots collaboratifs JAKA Pro

Résistant

Caractéristiques
du produit

Plage de travail
et vitesse

Spécifications

Armoire de
commande

IP68 degré de protection contre
la poussiére et I'eau.
Le plus élevé du marché

©@
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JAKA Pro5 JAKA Pro 12 JAKA Pro 16 Armoire de commande
Fiable Polyvalent
Travailler sans supervision 24/7 Est capable de performer dans
Répétabilité de +0,02 mm les environnements
les plus difficiles
Paramétre JAKA Pro 5 JAKA Pro 12 JAKA Pro 16
Maximum payload 5kg 12kg 16kg
Weight 23.5kg 41kg 74kg
Working radius 954mm 1327mm 1713mm
Repeatability +0.02mm +0.02mm +0.02mm
Number of axis 6 6 6

Programming

Enseignement de trajectoire et programmation graphique

Enseignement de trajectoire et programmation graphique

Enseignement de trajectoire et programmation graphique

Teaching pendant

PC,Mobile device (PAD/mobile)

PC,Mobile device (PAD/mobile)

PC,Mobile device (PAD/mobile)

Joint du robot Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale Plage de travail Vitesse maximale
Articulations 1 +360° 180°/s +360° 120°/s +360° 120°/s
Articulations 2 -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 120°/s -85°,+265° 120%/s
Articulations 3 £175° 180°/s £175° 120°/s +175° 120°/s
Articulations 4 -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s
Articulations 5 +360° 180°/s +360° 180°/s £360° 180°/s
Articulations 6 +360° 180°/s +£360° 180°/s +360° 180°/s
Vitesse max. de I'extrémité de l'outil / 3m/s / 3m/s / 3.9m/s
Consommation électrique 350W 500W 750W
Protection IP IP68 1P68 IP68

Ports d'E/S de I'outil

2 entrées numeériques

2 entrées numériques

2 entrées numeériques

2 sorties numeériques

2 sorties numériques

2 sorties numériques

1 entrée analogique

1 entrée analogique

1 entrée analogique

Diametre de la base

158mm

188mm

246mm

Protection IP

P44

P44

P44

Ports d'E/S

16 entrées numériques, 16 sorties numeériques, 2 entrées ou sorties analogiques

16 entrées numeériques, 16 sorties numériques, 2 entrées ou sorties analogiques

16 entrées numériques, 16 sorties numériques, 2 entrées ou sorties analogiques

Communication

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

Puissance 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz
Taille 410%307%235 mm (WxHxD) 410%307%235 mm (WxHxD) 410%307%235 mm (WxHxD)
Poids 15.4kg 18kg 18kg
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JAKA Lens 2D

I JAKA Lens 2D

TN e

Description du produit |

La caméra 2D JAKA Lens est équipée d’une caméra industrielle haute résolu-
tion, d’'un module de source lumineuse et d'un objectif de caméra en option pour
fournir a nos robots collaboratifs des capacités de vision industrielle. Malgré son
apparence petite et délicate, cet appareil photo est trés efficace. Il peut étre

installé soit en position fixe, soit a I'extrémité du cobot.

; 7] S
© Y X
Convenable Personalisable Pratique

Compatible avec n‘importe Objectif de caméra en option
quel cobot JAKA Diverses fonctions sont disponibles

La caméra utilise le logiciel JAKA,
pas besoin de licences supplémentaires

Caractéristiques du produit

Conception intégrée Facilité d'utilisation Adaptable a n'importe quel scénario

La caméra 2D se compose de trois composants

Notre armoire de commande est intégrée a des

Notre caméra 2D prend également en charge les

clés : une caméra, un objectif et une source de
lumieére. Il est capable de communiquer avec une
armoire de commande de robot JAKA via le Web,
ce qui en fait un ajout facile a utiliser et tres

algorithmes de vision intelligents. De plus, il
dispose d’ interfaces de communication flexibles
capables de s’ adapter au corps du robot, ce qui
en fait un outil trés polyvalent et adaptable.

extensions de caméra tierces et les sources
lumineuses externes personnalisées, ce qui la
rend trés polyvalente et adaptable a un large
éventail de scénarios d” application.

Leader mondial des robots intelligents flexibles

I JAKA Lens VPS

Description du produit |

JAKA Lens VPS 2.0 est une technologie de pointe qui utilise une puce Al-SoC
haute performance, ainsi qu'une mémoire et un stockage haute vitesse et
grande capacité. Il est équipé d’un moteur d’accélération haute performance,
qui peut effectuer la détection de cibles, la reconnaissance d’objets, I'extraction
de points de pose humains et la compréhension du comportement. Le VPS est
congu pour étre installé en haut de la zone de travail du cobot, permettant a la
caméra de surveiller le comportement des objets inspectés (personnes et
objets) en temps réel, assurant ainsi la sécurité des personnes et des équipe-
ments. La caméra dispose également d'un port Gigabit Ethernet, qui prend en
charge I'extraction de données et la visualisation vidéo.

0% v

Haute fiabilité Haute performance Pratique

Isoler les facteurs externes Haute vitesse combinée a une capacité Aucun logiciel compliqué requis

Leffet de protection est stable et fiable de stockage élevée Simple & installer

Caractéristiques du produit

O, Accélérateur de réseau neuronal intégré pour la reconnaissance et I'analyse de la vidéo par IA

©

Fonction d’enregistrement d’événements, qui peut enregistrer des segments vidéo clés,

"@ éliminer les informations redondantes, retracer et analyser plus facilement

efficace pour nos cobots.

Aspects techniques >\

Lens 2D CGC500-FO8 Lens 2D CGC500-F16

Résolution 2592x1944 2592x1944
Fréquence d'images maximale 24fps 24fps
Interface de données Gige Gige
Mode couleur Noir et blanc / couleur Noir et blanc / couleur
Distance focale de I'objectif 8mm 16mm
Distance de I'objet >100mm >100mm
Vision >70x50mm >35x25mm
Précision >0.08mm >0.04mm
Traitement d'images Acquisition dimage & déclenchement logiciel, temps de traitement dlimage unique en s | Acquisition dimage & déclenchement logiciel, temps de traitement dlimage unique en 1s

Plug and play, pas besoin d’installer de logiciel, accédez aux paramétres via le navigateur

B

Il peut effectuer des fonctions de détection d’lA telles que le port du casque, le suivi des

Al . . L . . e
O cibles du personnel, I'intensité du travail du personnel et le calcul de la notation vidéo

Diagramme de travail du systéme de protection visuelle

Parameétres de base N Paramétres visuels N

Puissance de résolution 8.3 MP

Plate-forme matérielle Caméra CMOS, systéme embarqué, DSP, moteur d'lA, etc.

Taille 101.7x72x51.1 mm Temps de réponse 200 ms

Méthode d'installation Directement au-dessus, latéralement (n'importe quel angle) Hauteur d’installation 2,5 mm (suggéré)

Interface de communication Interface Ethernet, RS485, isolation d’optocoupleur PNP DI et DO Interface de communication 5mx 2,6 m(réglable)
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JAKA MiniCobo

Introduction du produit

Le JAKA MiniCobo est un petit robot arrondi qui est parfait pour les applications
ou I'apparence est importante. Grace a son port de communication intégré, il ne
nécessite aucun cable externe et peut étre facilement connecté a n'importe quel
outil compatible avec JAKA. De plus, le MiniCobo de JAKA integre des algorith-
mes de contréle intelligents, ce qui lui confére des performances supérieures a
celles de ses concurrents. Le MiniCobo fonctionne silencieusement, ce qui en
fait une solution idéale pour une gamme d’industries, notamment I'hétellerie,
I’éducation, la vente au détail, les services et le divertissement, entre autres.

Idéal pour le B2C Rentable Léger

500 0 6

Poids Charge utile  Rayon de travail ~ Répétabilité
9.4kg 1.0kg 580mm +0.1mm

Cas d'applications >\

Leader mondial des robots intelligents flexibles

Charge utile kg
Poids (avec cable) 9.4kg
Rayon de travail 580mm
Caractéristiques .
. Répétabilité +0.1mm
du produit
Axe 6 axes

Programmation

Programmation graphique, guidage manuel

Boitier de commande

MT (Pad/Mobile) App

Opération collaborative

Conformément & la norme GB 11291.1-2011

Plage de travail Articulations 3

et vitesse Articulations 4

Joint du robot Plage de travail Vitesse maximale

Articulations 1 +360° 180°/s

Articulations 2 +120° 180°/s

+150° 180°/s

+360° 180°/s

Articulations 5 +120° 180°/s

Articulations 6 +360° 180°/s

Vitesse max. de I'extrémité de l'outil / 1.5m/s
Puissance nominale 150W
Plage de température 0-50°C

Protection IP P40

Installation Sous n'importe quel angle
2 entrées numériques
Spécifications E/S d'outil 2 Sorties numeériques

1 entrée analogique

Alimentation d'E/S de I'outil

24DC

Taille des E/S de I'outil

M8

Matériaux Aluminium, PC
Diametre de la base 124mm
Longueur du céble 6m
Entrée d'alimentation 20-60VDC
Courant <40A
Taille 180x128x47 mm (LxWxH)

Protection IP

P20

E/S

7 Entrée numérique: E/S configurables

Armoire MiniCab

Alimentation d'E/S

24VDC

Installation

Panneau/Rail de guidage

Communication

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

Poids

1.1kg

Matériaux

Aluminium, Acier

14



